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大型射电望远镜主动反射面控制
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摘要：针对１３．７ｍ毫米波望远镜的特点提出一种新型主动反射面的控制方法，消除重力、温度、湿度和风力
等对主反射面的影响，从而提高大型射电望远镜的分辨率、灵敏度和观测效率，设计了一种ＣＡＮ／ｅｔｈｅｒｎｅｔ
协议转换器，实现ＣＡＮ中大量位移促动器与其在工业以太网中的主机的通信，通过光电编码器的反馈闭环
控制位移促动器的驱动电机，大大提高了反射面的控制精度．
关键词：１３．７ｍ毫米波射电望远镜；主动反射面；位移促动器；ＣＡＮ／ｅｔｈｅｒｎｅｔ协议转换器；闭环控制
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